C3.14. MEDIDA 4: Agricultura de precisién y tecnologias 4.0 T‘
m @ ESQUEMA BASICO PARA SOLICITAR UN PROYECTO

e
=

1. EQUIPOS A SOLICITAR AYUDA

N\

2.CONJUNTO DE LA EXPLOTACION

S

3. VALIDACION DE TECNOLOGIA

N\

4. VALIDACION DE OBJETIVOS Y SU
CUANTIFICACION/JUSTIFICACION

\N
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e LOS EQUIPOS ESTAN EN LOS LISTADOS DE LA ORDEN

e EQUIPOS PRESENTES EN LA EXPLOTACION +
EQUIPOS NUEVOS QUE SE ADQUIEREN +
COMPONENTES PARA ADAPTACION

e EL CONJUNTO DE LA EXPLOTACION CONSIGUE ALGUNA DE LAS
TECNOLOGIAS REQUERIDAS:

e TRABAJO VARIABLE+DATOS, MAPEO, COMUNICACION

e CORRELACIONAR LAS TECNOLOGIAS QUE SE ALCANZARAN EN LA
EXPLOTACION CON LOS OBIJETIVOS A CONSEGUIR y CUANTIFICARLOS
/JUSTIFICARLOS ADECUADAMENTE.
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EJEMPLO REAL PARA EL PROYECTO DE UNA EXPLOTACION (1):
ARBOL DE DECISIONES i

e COSECHADORA, VENDIMIADORA,TRACTOR, PULVERIZADOR...

1. EQUIPOS A SOLICITAR AYUDA * ISOBUS, AUTOGUIADO, EQUIPOS NIR, COLLARES DE GANADO...

\3

TENGO MAQUINARIA EN MI EXPLOTACION E IMPLEMENTOS (TRACTOR ANTIGUO,
2 CONJUNTO DE LA EXPLOTACION SEMBRADORA, ARADOS...,) Y QUIERO COMPRAR UNOS EQUIPOS (DE LOS

LISTADOS) PARA HACER EN MI EXPLOTACION AGRICULTURA DE PRECISION
N\

¢PUEDO JUSTIFICAR TECNOLOGIA COMUNICACION?:
- EQUIPO 1 (ISOBUS) Y EQUIPO 2 (ISOBUS)

2. :PUEDO JUSTIFICAR OTRAS TECNOLOGIAS?

3. VALIDACION DE TECNOLOGIA « TRABAJO VARIABLE CON RECOPILACION DE DATOS
« MAPEO

3. CERTIFICADO DE COMPATIBILIDAD

N\

EN LA MEMORIA CORRELACIONAR TECNOLOGIAS ALCANZARA LA EXPLOTACION
CON LOS OBJETIVOS,A CONSEGUIR y CUANTIFICARLOS BASANDOME EN FUENTES
4. VALIDACION DE OBJETIVOS Y SU EEOVEEZEF:;ESNCI? VALIDAS (IDAE, MINISTERIO, documentos de las empresas
CUANTIFICACION/JUSTIFICACION e S| NO SE DISPONE DE FUENTES JUSTIFICAR ADECUADAMENTE Y DE FORMA
CONCRETA SE VAN A CONSEGUIR HITOS (EJ. REDUCCION DE FITOS 15% EN UN
ESPACION DE TIEMPO ... QUE SE PODRAN COMPROBAR ( EJ. CUADERNO CAMPOQ)
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EJEMPLO REAL PARA EL PROYECTO DE UNA EXPLOTACION (2): S
RESULTADOS —

NO HAY ningin dato ni ||
‘ cuantificacién en la memoria. ‘ NO CUMPLE NO SUBVENCIONABLE
. ) q J N
EXISTEN DATOSy HAY una | [ _SIN REFERENCIAS (Bibliografi ]
CUANTIFICACION del ; (Bibliografia) NO CUMPLE
objetivo alcanzado - SIN CALCULOS - NO SUBVENCIONABLE

EXISTEN DATOS y HAY una | ]
CUANTIFICACION del objetivo EXISTEN REFERENCIAS CUMPLE

alcanzado (Bibliografia) - SUBVENCIONABLE

EXISTEN CALCULOS:

EXISTEN DATOS y HAY una : : _
CUANTIFICACION del objetivo - Comparativos con equipos de la CUMPLE

alcanzado explotacion - SUBVENCIONABLE
- Referencia a cuaderno de campo
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Plan de Recuperacion,

CONTROLES 2: VALIDACION DE TECNOLOGIA T s e

RELACION COMPONENTE/FUNCIONES OFERTADAS EN EL MERCADO

EXCEL DE ANSEMAT PUEDE SER UNA BUENA AYUDA

MAQUINAR
SEMBRADDRA 1A
MAQUINAS 5Y APLICACION DE COSECHADORAS Y PARA ROBOT
PLANTADORA PRODUCTOS OTROS EQUIPOS DE MAQUINAS | CULTIVDS
TRACTORES 5 FERTILIZACIGON FITOSANITARIOS FORRAJE RECOLECCION PORTATILES | LERDSO5
TRACTOR ESPARCIDO | LOCALIZAD FICADOR CARRDS AUTOCARGADDRE ESCARDA (PARA
THHECSTDH ELECTRIC H.BDI:;DDH R OR PUL‘!’EFHSZH.DDHE A SEGA.HgDH EMP&I::S&DDR MEZCLADORE s DOR TOMA ;1$|6T|PHDPD
o DE DE PURINES DE 5 DE FORRAJE AUTONOM |DE
Control de boguillas Sl
Cantral de secciones Sl Sl Sl Sl Sl
Diosificacidn wariable Sl Sl Sl Sl Sl Sl Sl
Eﬁaﬁgﬁ Cendicicnes del culive sl B] 5] B] B] sl SI
Ajuste de |a altura de distribucidn
irabajo sl L1 Sl sl
Aitretes An 1 el A
Estacidn base RTE Sl Sl Sl Sl Sl Sl Sl
Controladora de guiado 51 51 Sl Sl Sl Sl
MAPEO Pre-instalacion de autoguiado
Jorbitrol electrdnico] Sl S Sl
Walante eléctrico Sl Sl Sl Sl
ISOBUS [Terminales, TIM, etc) Sl 8l Sl Sl 8l 8l Sl Sl Sl Sl Sl Sl
Transmision de datos bidireccional 51 Sl 5l Sl Sl Sl Sl Sl Sl Sl Sl Sl
| Control de tareas Sl Sl sl Sl Sl Sl sl Sl Sl Sl Sl Sl Sl
MUNICACI Control de documentacion Sl Sl Sl Sl Sl Sl Sl Sl Sl Sl Sl Sl Sl
Transmision de datos ala nobe Sl Sl Sl Sl S Sl Sl sl Sl Sl Sl sl Sl Sl sl Sl sl Sl
Conesicn con la explotacian agrico Sl Sl 51 Sl Sl Sl 51 Sl Sl Sl 51 S Sl Sl Sl Sl
Gestion de flatas Sl Sl Sl Sl Sl Sl Sl Sl Sl Sl Sl sl
Telemetria basica [localizacian y
[ <l <l (] <l <l (] (] <l (4] <l <l <l <l (] <l (]
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CONTROLES 3: VALIDACION OBJETIVOS (Cuantificacion/Justif.)

R

Plan de Recuperacion,
Transformacion y Resiliencia

a e
& =

CORRELACION FUNCIONES DE LAS TECNOLOGIAS CON LOS OBJETIVOS DE LA

OBJETIVOS PARA MEMORIA

Mejora de la gestion ganadera

NMCNNADIA

Reduccion del uso de productos quimicos
(fitosanitariosifertilizantes)

Control de trazabilidad y calidad en log cultivos en
la fase de siembra y en el laboreo. Reduccion de la
erosion

Control de trazabilidad y
calidad en la recoleccion

Reduccidn de la emigidn d«
efecto invernadero y dismi
combustible neces:

Control de boguillas

Optimizacidn de la distribucidn de producto quimico

Control de secciones

Optimizacidn de la distribucidn de producto guimico

Optimizacion de la distribucion de semillas

Eficiencia en la recoleccidn

Dosificacion variable

Optimizacidn de la distribucidn de producto guimico

Optimizacidon de la distribucidn de semillas

Condiciones del cultive

Mejora del producto recolectado

Ajuste de la attura de distribucion

Optimizacidn de la distribucidn de producto guimico

Ajuste de la anchura de distribucion
Jltrabajo

Optimizacion de la distribucion de producto quimico

Optimizacion de la distribucidn de semillas

Eficiencia en la recoleccion

TRABAJO

Deteccion de vegetacion

Optimizacidn de la distribucidn de producto guimico

Optimizacidn de la distribucidn de semillas

Eficiencia en la recoleccidn

VARIABLE

Pesaje

Control preciso de |a alimentacién

Optimizacion de la distribucidn de semillas

Eficiencia en la recoleccion

Analiziz del preducto

Control preciso de |a alimentacidn

Mejora del producto recolectado

3ensores de cosecha

] S AN UL )

Eficiencia en la recoleccidn

Estacidn base ATK

Optimizacidn de la distribucidn de producto guimico

Eficiencia en |a recoleccidn

Mejora de la eficiencia po

Controladora de guiado

Optimizacidn de |la gestion de la alimentacidn

Optimizacidn de la distribucidn de producto guimico

Proteccion del suelo

Eficiencia en la recoleccidn

Mejora de la eficiencia po

FTE-TTSTE™ECIO U5 auTogoEaaDT

bikma ! mln mkad

Mejora de |a eficiencia po

Correcciones

Optimizacidn de la distribucidn de producto guimico

Eficiencia en |a recoleccidn

Mejora de la eficiencia po

Eficiencia en la recoleccidn

Mejora de la eficiencia po

MAPEO

P . "
Gestidn de funciones automéaticas
en cabecera y giro automatice en

b mnen

Eficiencia en la recoleccidn

Mejora de |a eficiencia po

ISO0BUS (Terminales, TIM, etc.)

Optimizacidn de |a gestion de la alimentacian

Optimizacion de la distribucidn de producto quimico

Proteccion del suelo

Eficiencia en la recoleccion

Mejora de la eficiencia po

Gestion de flotas

Optimizacidn de |a gestion de la alimentacian

Optimizacidn de la distribucidn de producto quimico

Proteccion del suelo

Eficiencia en la recoleccidn

Mejora de la eficiencia po

Optimizacion de sistemas ¢

Control de tareas

COMUNICACIO

Optimizacidn de la gestidn de la alimentacian

Optimizacidn de la distribucidn de producto quimico

la distribucidn de semillas / Optimizacion de las t.

Eficiencia en la recoleccidn

Transmisidn de datos bidireccional

Qptimizacidn de |a gestidn de la alimentacidn

Optimizacidn de la distribucidn de producto quimico

la distribucidn de semillas / Optimizacion de las t;

Eficiencia en la recoleccidn

Mejora de la eficiencia po
TWE]OTE UE T8 ENCTENCTE Pol

Optimizacion de sister
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