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PROGRAMA DE APOYO 4. APLICACION DE AGRICULTURA DE PRECISION Y
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TECNOLOGIAS 4.0 EN EL SECTOR AGRICOLA Y GANADERO.

ESTADO DE SOLICITUDES PRESENTADAS A 30 JUNIO DE 2022.

PREGUNTAS FRECUENTES.

TECNOLOGIAS, OBJETIVOS A CONSEGUIR y LISTADOS ELEGIBLES EN CASTILLA-LA MANCHA.
EJEMPLO PRACTICO DE SOLICITUD CON MEMORIA PRESENTADA DE FORMA CORRECTA.

CONTROLES A REVISAR POR LA ADMINISTRACION: REQUISITOS EQUIPOS , VALIDACION Y OBJETIVOS
SUBSANACION DE SOLICITUDES PRESENTADAS.

DUDAS Y RONDA DE DEBATE.
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Castilla-La Mancha

Esta Jornada de Dudas se realiza a propuesta del Sector por la Consejeria de
Agricultura, Agua y Desarrollo Rural, en el contexto de los Fondos Europeos Next
Generation UE para el fomento de la agricultura de precision y tecnologias 4.0 en el
sector agricolay ganadero.

El Objetivo es: la resolucion de las dudas para solicitar estas ayudas.

Las actuaciones previstas en este programa de agricultura de precision abarcan distintos
niveles de tecnificacion, desde sensores, procesadores y controles cuya mision sea el
guiado de la maquina,
el trabajo variable, el mapeo, el registro de datos o el desencadenamiento de una
reaccion concreta en la maquina, a estos tres objetivos conjuntamente, o a la
interactuacion 0
comunicacion de estos elementos en distintas maquinas.

Las personas beneficiarias de esta linea presentaran solicitudes que vehiculen
la escalada tecnologica necesaria para alcanzar unos objetivos concretos de
sostenibilidad en sus explotaciones, considerando las condiciones de las gue parten.




C3.14. MEDIDA 4: Agricultura y Ganaderia de precisién y Tecnologias 4.0

TECNOLOGIAS, OBJETIVOS A CONSEGUIR y LISTADOS ELEGIBLES EN C-LM (1):
DEFINICIONES

“NO TODAS LAS MAQUINAS AGRICOLAS Y GANADERAS SON DE PRECISION NI 4.0 “

Trabajo variable: tecnologias que permiten distribuir insumos de

3 forma diferente para adaptarse al estado del cultivo o del terreno en
COMUNICACION toda la explotacion aaricola.

| La propia mdaquina c¢ dispositivos instalados deben recoger y
almacenat la informacion asociada a las operaciones realizadas

2 MAPEO

Mapeo: tecnologias permiten geolocalizar y vincular a un
momento del tiempo la informacién recogida y/o almacenada por

la maquina o dispositivos acoplados a esta relativa a diferentes
aspectos del trabajo realizado.

Tecnologias 4.0: Aquellas que incluyen las 3 anteriores.

4



C3.14. MEDIDA 4: Agricultura de precisién y tecnologias 4.0 T
-

TECNOLOGIAS, OBJETIVOS A CONSEGUIR y LISTADOS ELEGIBLES EN C-LM (Il):

s
Transformacién y Resiliencia

OBJETIVOS A CONSEGUIRY CUANTIFICAR = e

Proyectos que contemplen la adquisicion de:
maquinaria, equipos agrarios y licencias de software:

12 Mejora de la gestion ganadera.

22 Reduccion del wuso de productos quimicos,
en particular productos fitosanitarios y fertilizantes.

- 32 Control de trazabilidad y calidad en los cultivos en la
O rie nta d OS fase de siembra y en el laboreo. Reduccidon de la erosion.

a objetivos

42 Control de trazabilidad y calidad en la recoleccion.

52 Reducir la emisidn de gases de efecto invernadero y la
disminuciéon combustible necesario.

Financiado por la Union Europea
NextGeneratonEU



C3.14. MEDIDA 4: Agricultura y Ganaderia de precisién y Tecnologias 4.0

TECNOLOGIAS, OBJETIVOS A CONSEGUIR y LISTADOS ELEGIBLES EN C-LM (llI):

T\

LISTADOS DE CASTILLA-LA MANCHA. EQUIPOS NUEVOS

Equipo de agricultura de precisién:

Tecnologias/maquinas

Reguisitos minimos™, @

Abonadoras.

Trabajo variable

. Mapeo, comunicacion.

Madguinaria para laboreo v preparacion del terreno.

Trabajo variable,

mapeo, comunicacion .

Autocargadores de forraje.

Trabajo variable,

comunicacion.

Zosechadoras y otros equipos de recoleccidn,

Trabajo variable,

mapeo, comunicacion .

Empacadoras.

Trabajo variable,

mapeo,

COmuUnicacion.

Esparcidores de estiércol.

Trabajo variable,

mapeo,

comunicacian.

‘ (1) Al menos uno de los

requisitos para que pueda ser
considerado agricultura de

precision.

Maguinaria para lefiosos

trituradoras).

(prepodadoras, deshojadoras,

Trabajo variable,

mapeo,

comunicacion.

|
Si se opta por las fases mas

Tangue distribuidor de purin con sistemas de localizacién de
producto.

Trabajo variable,

mapeo,

comunicacion.

avanzadas de desarrollo de
maquinas, deberan contener las

Carro mezclador con analisis NIR de la racion.

Trabajo variable,

mapeo,

comunicacion.

Picadoras de forraje.

Trabajo variable,

mapeo,

comunicacion.

funciones anteriores.

Equipos de aplicacion de productos fitosanitarios .

Trabajo variable,

mapeo,

comunicacion.

FRemolgues agricolas.

Trabajo variable,

comunicacion.

Segadoras.

Trabajo variable,

mapeo, comunicacidn.

(2) Aparte de los implicitos en la
propia definicion.

Sembradoras v plantadoras.

Trabajo variable,

mapeo,

comunicacion.

Tractores.

Trabajo variable,

mapeo,

comunicacion.

Maguinas portatiles.

Comunicacion.

Fobot escardador autdnomo y otros equipos escardadores. Trabajo variable, mapeo.
Fobot para toma de datos. Trabajo variable, mapeo.
Fobot multipropdsito. Trabajo variable, mapeo, comunicacion.

Manipuladoras telescopicas.

Trabajo variable,

mapeo,

comunicacian.

Plan de Recuperacion,
Transformacion y Resiliencia



C3.14. MEDIDA 4: Agricultura y Ganaderia de precisién y Tecnologias 4.0

TECNOLOGIAS, OBJETIVOS A CONSEGUIR y LISTADOS ELEGIBLES EN C-LM (1V):
COMPONENTES PARA ADAPTACION DE EQUIPOS EN USO

T\
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Hee.

Tecnologias/maqguinas/componentes/Software

Requisitos minimos'®, *

Analisis y gestion de racion en carro mezclador.

Sensor de nutrientes NIR.

Equipo auténomo de mapeo para afiadir a cualquier equipo.

' (3) Al menos uno de los

Equipo con sensores de rendimiento y humedad para afadir a cualquier
equipo.

requisitos para que pueda ser
considerado agricultura de

Autoguiado.

Sistema de pesaje y dosificacion.

precision.

Dotacion para complementar trabajo variable.

Kit de adaptacion ISOBUS.

Si se opta por las fases mas

Receptores de sefal.

avanzadas de desarrollo de
maquinas, deberan contener

Estaciones fijas RKT.

MNeumaticos.

funciones anteriores.
Comunicacion.

Componentes de comunicacion para dotar de telemetria a maquinaria.

Programa de gestion de flotas.

Comunicacion.

Sistemas de precision para la gestion del ganado (dispositivos de
geolocalizacion del ganado, sistemas de virtual fencing, caracterizacion por
infrarrojos de estados corporales, reduccion de antibidticos, etc ).

propia definicion.

Lpwan para despliegue en actuaciones colectivas.

Conectividad de al menos 15 km de
diametro.

Sensorica (deteccion de condiciones climaticas, composicion suelo, riego y
humedad, deteccion enfermedades, etc ).

Comunicacion.

Software de Gestion o Analitico (Recomendaciones de tratamientos y riegos,
Informes automatizados, Predictibilidad de produccion, etc.).

Comunicacion.

las

(4) Aparte de los implicitos en la



C3.14. MEDIDA 4: Agricultura de precisién y tecnologias 4.0 T
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EJEMPLO PRACTICO DE MEMORIA BIEN PRESENTADA e

SECCION 4: MEMORIA DESCRIPTIVA DEL PROGRAMA DE APOYO A LA AGRICULTURA DE
PRECISION Y TECNOLOGIAS 4.0. EN EL SECTOR AGRICOLA Y GANADERO.

ESTRUCTURA Y CONTENIDO MINIMO

1. Datos personales de la persona solicitante;

| 1 | i |
[ CIE Ape‘IIdo Apellldoi Nombre l Cocreo stectrénico Taléfono |

2. Datos personales de la persona técnica redactora de la memoria descriptiva:

| CIF del |

| Apeflido 1| Apellido 2 Nombre Correo electronico Teléfano |
.miembrg | 2 A
Titudacidn: Ingeniero Téonico Agricola

3. Nombre de la inversidn a solicitar:

Programa de apoyo a la Agricultura de Precision ¥ Tecnologias 4.0 en m

de Cuenca, _l);".l implementar of uso de las tecnologlas
de precisidn haciendo una utilizacion mas eficiente de la maquinaria, control de trazabilidad,
ahorro de inputs, disminucida de costes y con elfo una reduccidn del impacto ambiental, tanto |

Financiado por la Union Europea 8
NextGeneratonEU



C3.14. MEDIDA 4: Agricultura de precisién y tecnologias 4.0

CONTROLES A REVISAR POR LA ADMINISTRACION

1. REQUISITOS DE LOS

EQUIPOS e DETALLE DE LA TECNOLOGIA

2. VALIDACION DE EQUIPOS e FUNCIONES DE LAS MAQUINAS

N\

3. OBJETIVOS DE LA e CORRELACIONAR LAS TECNOLOGIAS CON LOS
MEMORIA OBJETIVOS

Financiado por la Union Europea
NextGeneratonEU 9



C3.14. MEDIDA 4: Agricultura de precisién y tecnologias 4.0 T
-

CONTROLES POR LA ADMINISTRACION (1) rramsformacién’ Reiienci

B mme

1. REQUISITOS DE EQUIPOS: DETALLE DE LA

TECNIOIAOCIA

Control de boquillas Ebtacién badd W
Control de secciones Controladora de guiado
Dosificacion variable Preinstalacion de autoguiadc :
Condiciones del cultivo R ISOBUS (Terminales, TIM, etc.)
_ o ' Volante electrico I o 3
Ajuste de la altura de distribucion/trabajo X Transmision de datos bidireccional
Correcciones

Ajuste de la anchura de distribucion/trabajo

Deteccion de vegetacion

Control de tareas

MAPEO

Lineas de guiado avanzadas

g - Control de documentacion
Est teorok s lo s
HreEsRcam segmentos individuales)

Transmision de datos a la nube
Gestion de funciones autom

Resile Conexion con la explotacion agricola

Mapeo

Analisis del producto Gestion de flotas

Sensores de cosecha
Control de caudal

TRABAJO VARIABLE

Telemetria basica (localizacion y horas de la unidad)

Telemetria avanzada (Temperatura, régimen de funcionamiento, horas

COMUNICACION

Control de cabeceras / contornos

de trabajo, mantenimiento preventivo, incidencias, localizacion)

Envio y recepcion de: parcelas, tareas, informacion de la tarea

realizada con detalle.
Control de profundidad

Regulacion del volumen y velocidad del aire (atomizador)

Realidad aumentada (Mantenimiento y reparacién, guias de montaje y

(ITTTITTTTTITTITITTITIT0}

desmontaje, avisos de seguridad)

Intercambio de datos con terceros
Trazabilidad

Financiado por la Union Europea
NextGeneratonEU 10




C3.14. MEDIDA 4: Agricultura de precisién y tecnologias 4.0

CONTROLES POR LA ADMINISTRACION (2)

T\
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2. VALIDACION DE COMPONENTES:RELACION

COMPONENTE/FUNCIONES OFERTADAS EN EL MERCADO

MAQUINAR
SEMBRADDRA 1A
MAQUINAS 5Y APLICACION DE COSECHADORAS Y PARA ROBOT
PLANTADORA PRODUCTOS OTROS EQUIPOS DE MAQUINAS | CULTIVDS
TRACTORES 5 FERTILIZACIGON FITOSANITARIOS FORRAJE RECOLECCION PORTATILES | LERDSO5
TRACTOR ESPARCIDO | LOCALIZAD FICADOR CARRDS AUTOCARGADDRE ESCARDA (PARA
THHECSTDH ELECTRIC H.BDI:;DDH R OR PUL‘!’EFHSZH.DDHE A SEG:;'DH EMP&I::S&DDR MEZCLADORE s DOR TOMA g:glaTlF'HDPD
o DE DE PURINES DE 5 DE FORRAJE AUTONOM |DE
Control de boguillas Sl
Cantral de secciones Sl Sl Sl Sl Sl
Diosificacidn wariable Sl Sl Sl Sl Sl Sl Sl
Eﬁaﬁgﬁ Cendicicnes del culive sl B] 5] B] B] sl SI
Ajuste de |a altura de distribucidn
irabajo sl L1 Sl sl
Aitretes An 1 el A
Estacidn base RTE Sl Sl Sl Sl Sl Sl Sl
Controladora de guiado 51 51 Sl Sl Sl Sl
MAPEO Pre-instalacion de autoguiado
Jorbitrol electrdnico] Sl S Sl
Walante eléctrico Sl Sl Sl Sl
ISOBUS [Terminales, TIM, etc) Sl 8l Sl Sl 8l 8l Sl Sl Sl Sl Sl Sl
Transmision de datos bidireccional 51 Sl 5l Sl Sl Sl Sl Sl Sl Sl Sl Sl
| Control de tareas Sl Sl sl Sl Sl Sl sl Sl Sl Sl Sl Sl Sl
MUNICACI Control de documentacion Sl Sl Sl Sl Sl Sl Sl Sl Sl Sl Sl Sl Sl
Transmision de datos ala nobe Sl Sl Sl Sl S Sl Sl sl Sl Sl Sl sl Sl Sl sl Sl sl Sl
Conesicn con la explotacian agrico Sl Sl 51 Sl Sl Sl 51 Sl Sl Sl 51 S Sl Sl Sl Sl
Gestion de flatas Sl Sl Sl Sl Sl Sl Sl Sl Sl Sl Sl sl
Telemetria basica [localizacian y
[ <l <l (] <l <l (] (] <l (4] <l <l <l <l (] <l (]

Financiado por la Union Europea
NextGeneratonEU
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C3.14. MEDIDA 4: Agricultura de precisién y tecnologias 4.0

CONTROLES POR LA ADMINISTRACION (3)

T\

Plan de Recuperacion,
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3. OBJETIVOS EN LA MEMORIA:
CORRELACION FUNCIONES DE LAS TECNOLOGIAS CON LOS OBJETIVOS DE LA

OBJETIVOS PARA MEMORIA

Mejora de la gestion ganadera

MEMORIA

Reduccion del uso de productos gquimicos
(fitosanitariosifertilizantes)

Control de trazabilidad y calidad en los cultivos en
la fase de siembra y en el laboreo. Reduccion de la
erosion

Control de trazabilidad y
calidad en la recoleccidn

Reduccion de la emision d¢
efecto invernadero y dismi
combustible neces:

Control de boguillas

Optimizacidn de la distribucidn de producto quimico

Control de secciones

Optimizacidn de la distribucidn de producto quimico

Optimizacidn de la distribucién de semillas

Eficiencia en la recoleccian

Dosgificacion variable

Dptimizacion de la distribucion de producto guimico

Dptimizacion de la distribucidn de semillas

Condiciones del cultivo

Mejora del producto recolectado

Ajuste de la attura de distribucion

Optimizacidn de la distribucidn de producto quimico

Ajuste de la anchura de distribucion
ftrabajo

Optimizacion de la distribucian de producto quimico

Optimizacion de la distribucidn de semillas

Eficiencia en la recoleccian

TRABAJO

Deteccion de vegetacion

Optimizacidn de la distribucidn de producto quimico

Optimizacidn de la distribucidn de semillas

Eficiencia en la recoleccidn

VARIAELE

Pesaje

Control preciso de la alimentacion

Optimizacidn de la distribucién de semillas

Eficiencia en la recoleccian

Analisis del producto

Control preciso de la alimentacidn

Mejora del producto recolectado

Sensores de cosecha

[ B TR TN P T

Eficiencia en la recoleccian

Estaciin base RTK

Optimizacidn de la distribucidn de producto quimico

Eficiencia en la recoleccidn

Mejora de la eficiencia po

Controladera de guiado

Optimizacidn de |la gestidn de la alimentacidn

Optimizacidn de la distribucion de producto guimico

Proteccion del suelo

Eficiencia en la recoleccion

Mejora de la eficiencia po

Mejora de la eficiencia po

bikmal al

Correcciones

Optimizacidn de la distribucién de producto guimico

Eficiencia en la recoleccidn

Mejora de la eficiencia po

LNETS UE JUE0yr avalZzauas

Eficiencia en la recoleccidn

Mejora de la eficiencia po

MAPEO

e "
Gestién de funcienes autematicas
en cabecera vy giro automatico en

P ]

Eficiencia en la recoleccidn

Mejora de la eficiencia po

IS0BUS (Terminales, TIM, etc.)

Optimizacidén de la gestion de la alimentacion

Optimizacidn de la distribucion de producto quimico

Proteccion del suelo

Eficiencia en la recoleccion

Mejora de la eficiencia po

Gestion de flotas

Optimizacidén de la gestion de la alimentacion

Optimizacidn de la distribucion de producto quimico

Proteccion del suelo

Eficiencia en la recoleccion

Mejora de la eficiencia po

Optimizacidén de sistemas c

Control de tareas

COMUNICACIO

Optimizacidn de la gestidn de la alimentacion

Optimizacidn de la distribucidn de producto quimico

la distribucién de semillas / Optimizacion de las t

Eficiencia en la recoleccidn

Mejora de la eficiencia po

Transmision de datos bidireccional

Optimizacién de la gestidn de la alimentacion

Optimizacidn de la distribucidn de producto quimico

la distribucién de semillas / Optimizacion de las t

Eficiencia en la recoleccian

TWIEjOTa U2 Td BNCTETCTE POl
Optimizacidn de sister
e

12



